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1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbidrka , wyburzeniami i1 demontazem elementéw konstrukcyjnych

1 wykonczeniowych:
Budynku mieszkalnego i gospodarczego przy ul. Rzymskiej 11 w Kaliszu

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna stanowi cz¢$¢ dokumentow przetargowych i kontraktowych.
Nalezy ja stosowac w zlecaniu i wykonaniu robdt opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych ST.
Zakres robot:
catkowita rozbiorka obiektu z uporzadkowaniem terenu,
wywiezienie gruzu pochodzacego z rozbiorki na odleglos¢ do 15km,
oplata za przyjecie gruzu na wysypisko,
optata za przyjecie i utylizacje odpadoéw niebezpiecznych /papa asfaltowa/,
naprawa ewentualnych szkod w obiektach sgsiadujacych powstatych w wyniku
wykonywania rob6t budowlanych,
» doprowadzenie terenu po rozbiérce do parametrow wihasciwych.
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Zakres robot obejmuje ponadto :
» przygotowanie i demontaz zaplecza i1 konstrukcji pomocniczych do wykonania robot

rozbidérkowych,.

1.3.1 Rozbiorka pokrycia dachu:
Papa asfaltowa na betonie.
Technologia wykonania rozbiorki: reczna.

1.3.2 Rozbiorka konstrukcji drewnianej dachu i stropu:
Technologia wykonania rozbiorki: reczna.

1.3.3 Rozbiorka scian o konstrukcji z cegly ceramicznej ( lub pustakéw betonowych)
na zaprawie cementowo- wapiennej:
Technologia wykonania rozbiorki: przy uzyciu sprz¢tu mechanicznego,

1.3.4 Rozbiorka posadzek cementowych oraz fundamentow:
Technologia wykonania: r¢czna.

1.3.5 Zaladunek i transport materialéw pochodzacych z rozbiorki:
Przewidywana odlegto$¢ wywozu 15km.

Koszt transportu na dalszg odleglo$¢ ponosi Wykonawca.

1.3.6 Pakowanie i wywoz odpadow papy:

Utylizacji na sktadowisko odpadow niebezpiecznych.



1.4. Okreslenia podstawowe :
Ilekro¢ w ST jest mowa o :
Budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym
miejscu, a takze odbudowe , rozbudowe , nadbudowe obiektu budowlanego.
Robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe , a takze prace polegajace
na przebudowie , montazu, remoncie lub rozbiérce obiektu budowlanego.
Remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejagcym obiekcie
budowlanym robdt budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie
stanowigcych biezacej konserwacji.
Terenie budowy — nalezy przez to rozumiec¢ przestrzen , w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.
Dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ z pozwolenie na budowe wraz
z zalaczonym projektem budowlanym ( lub zaswiadczenie o nie wniesieniu sprzeciwu do
wykonania rob6t rozbiérkowych ) dziennik budowy, protokoty odbioréw czesciowych
1 koncowych, w miar¢ potrzeby rysunki stuzace realizacji robot budowlanych , ksigzke
obmiarow.
Inspektorze nadzoru — osoba wyznaczona przez Zamawiajacego , upowazniona do
nadzoru nad realizacjg robot 1 do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji
umowy. Reprezentuje on interesy Zamawiajacego na budowie i wykonuje biezaca kontrole
jakosci 1 i1losci wykonanych robot , bierze udzial w sprawdzianach i odbiorach robot
zakrywanych 1 zanikajacych , jak rowniez przy odbiorze koncowym robot.
Kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania robotami i do wystegpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy,
ponoszaca ustawowg odpowiedzialnos¢ za prowadzong budowe.
Polecenie Inspektora Nadzoru — wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji robot lub innych
spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.
Przedmiarze robot — to zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych
w kolejnosci technologicznej ich wykonania , ze szczegétowym opisem lub wskazaniem
podstaw ustalajacych ich szczegdtowy opis, oraz wskazanie SST z wyliczeniem i
zestawieniem jednostek przedmiarowych robdt podstawowych.
Ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i SST.
Istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia
i pewnych innych aspektéw interesu wspdlnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.
Wspolnym Slowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow , ustug 1 robot
budowlanych, stworzony na potrzeby zaméwien publicznych.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot.
Realizacja robot budowlanych nastapi na podstawie przedmiaru robdt oraz
SST w ktorych to dokumentach okreslono zakres i technologi¢ ich wykonania.
Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz zaich
zgodno$¢ z Przedmiarem Robdt, SST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, jeden
egzemplarz Przedmiaru Robot i jeden komplet ST.



1.5.2 Dokumentacja

Wykonawca zobowigzany jest w cenie umowy opracowac¢ dokumentacje :
1/ program zapewnienia bezpieczenstwa w trakcie prowadzonych robot
2/ Projekt organizacji i harmonogram Robot

3/ Projekt organizacji ruchu.

1.5.3 Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania
realizacji budowy, az do zakonczenia 1 odbioru ostatecznego Robot. Wykonawca
dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace , w
tym ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie, sygnaty 1 znaki ostrzegawcze, dozorcoéw, wszelkie
inne $rodki niezbedne do ochrony robdt. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie
podlega odrgbnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng umowna.

1.5.4 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywacé sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez odpowiednie
przepisy, w pomieszczeniach biurowych i magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem osob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji Robot, albo
przez personel Wykonawcy.

1.5.5 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochronne instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi , kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych
wlasdcicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji  dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe
oznaczenie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji 1 urzadzen w czasie
trwania budowy. Wykonawca jest zobowigzany umie$ci¢ w swoim harmonogramie
rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie
przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na Terenie Budowy 1 powiadomié
Inspektora Nadzoru 1 wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia  tych instalacji wykonawca  bezzwlocznie
powiadomi Inspektora Nadzoru i1 zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIORKI
Nie przewidywany jest odzysk materialow z rozbiorki.

3. SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do Robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy 1 odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 iloSci
wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez
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Inspektora Nadzoru ; fomy , kilofy, oskardy, mloty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do
metalu 1 drewna, rusztowania systemowe, pomosty wewnetrzne, liny stalowe, sprzet
mechaniczny: ciagnik, koparka,  zestawy spawalnicze. Naklady pracy sprzetu
uwzgledniajg czas zatrudnienia ( pracy wraz z przestojami technologicznymi) niezbedny
do wykonania okre$lonej czynnosci lub roboty.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich srodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie
z zasadami okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST w terminie przewidzianym
umowa. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych umowa na osie
moga by¢ uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkow drog publicznych na koszt Wykonawcy. Wykonawca bedzie
usuwaé na biezaco , na wlasny koszt ,wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Samochody
samowytadowcze: odwiezienie drewna ,gruzu na odpowiednie sktadowiska. Przewozone
tadunki zabezpieczy¢ przed spadaniem 1 przesuwaniem. Wywiezienie odpadow
niebezpiecznych specjalnie do tego celu przystosowanymi §rodkami transportowymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa SST i1 poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca musi
posiada¢ odpowiednie uprawnienia i zezwolenie na prowadzenie robot zwigzanych z
rozbiorka  budynkéw i utylizacja  odpadéw  szkodliwych  lub umowa z
wyspecjalizowana firma.

W czasie trwania robét gruz z rozbiorki oraz inne odpady nalezy podda¢ utylizacji -
wymagane dokumenty odbiorowe ; materialy bardzo szkodliwe dla Srodowiska —
papa wymagane dokumenty utylizacyjne od wyspecjalizowanych firm; Po
rozbiorce Wykonawca jest zobowiazany zlecic na wlasny koszt wykonanie
operatu geodezyjnego powykonawczego oraz dokonad aktualizacji mapy
zasadniczej - roboty prowadzi¢ zgodnie z odpowiednimi przepisami BHP i
wytycznymi zawartymi w zalaczonej Specyfikacji.

5.1. Roboty przygotowawcze:
Przed przystapieniem do robot rozbiorkowych nalezy teren ogrodzi¢ 1 oznakowaé
zgodnie z wymogami BHP i przepisami Prawa Budowlanego — strefy niebezpieczne.

5.2. Prace rozbiorkowe wykonywac recznie zgodnie z programem wykonania robot.

5.3. Przy rozbidrkach konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie przestrzegac przepiséw BHP
1 wykona¢ stosowne zabezpieczenia.

5.4 Po wykonaniu robét rozbidorkowych zgodnie z zakresem okreslonym w pkt. 1.2 ST
teren splantowac i oczysci¢ z resztek materiatow.

5.5 W zakresie rob6t uwzgledniono catos$¢ procesoOw technologicznych, przy zalozeniu
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5.6
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8.

9.

wlasciwej organizacji i technologii robot warunkujacych maksymalne bezpieczenstwo
pracy oraz przy uwzglednieniu wykonania  wszystkich czynnos$ci 1 naktadow
niezbednych do wykonania robot rozbiorkowych i wyburzeniowych.

Naktady obejmuja czynnos$ci podstawowe jak rowniez nastgpujace czynnosci
pomocnicze:

przygotowanie stanowiska roboczego,
segregowanie, sortowanie i ukladanie materiatow 1 urzadzen uzyskanych z rozbidrki
elementow budynku oraz rusztowan, pomostoéw, stemplowan itp. w obrgbie strefy
obiektu rozbieranego,
obstuga sprzetu nie posiadajacego etatowej obstugi,
utrzymanie w stanie przejezdnym drég dojazdowych dla pojazdow samochodowych w celu
wywiezienia ze strefy przy obiektowej gruzu i materialdow uzyskanych z rozbiorki,
rusztowan, stemplowan itp.,
zabezpieczenie otoczenia przed pytem i halasem (wymagane zraszacze wodne),
utrzymanie w porzadku stanowiska roboczego,
wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacja stanowiska roboczego,
wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowisku roboczym oraz wokot
bezposredniej strefy przy obiektowej, uprzatnigcie strefy rozbiorki.

. KONTROLA JAKOSCI

Polega na sprawdzeniu kompletnos$ci dokonanej rozbiorki
Sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu.

. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest sprawdzenie zgodno$ci wykonania robot z umowa, ocena ilosci
1 jako$ci wykonanych robot wchodzacych w zakres zadania oraz koncowe rozliczenie
finansowe.

7.1 Dokumenty wymagane przy odbiorze :
- zgloszenie wykonawcy zakonczenia robot,
- inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza— aktualizacja mapy podstawowej,

7.2 Tok postepowania przy odbiorze
Wszystkie roboty objete SST podlegaja zasadom odbioru robdt zanikajacych. Odbioru
koncowego dokonuje komisja powotana przez Zamawiajgcego. Jako$¢ zakonczonych
robot komisja stwierdza na podstawie oceny stanu faktycznego ich wykonania i oceny
wizualnej. Komisja stwierdza zgodno$¢ wykonanych robdt z dokumentacjg i zakresem
ich wykonania. Jesli komisja stwierdzi, ze jako$¢ robot znacznie odbiega od wymaganej
dokumentacji i1 zakresu ich wykonania, to roboty wylacza z odbioru.

PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie robot nastepuje na zasadach okreslonych w umowie.

UWAGI SZCZEGOLOWE
Materiaty uzyskane w wyniku rozbidrki obiektu wykonawca moze zagospodarowywac dla
celow wlasnych i zaplaci Zamawiajacemu kwote okreslona w umowie.



Wytyczne uksztaltowania i zagospodarowania terenu po zakonczeniu rozbiorek.

Teren po wykonanej rozbiorce nalezy zasypa¢ piaskiem i zageScic.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Ustawy :

» Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo Budowlane z pdzniejszymi zmianami,

» Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. — Prawo Zamowien Publicznych

» Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r.- O wyrobach budowlanych

» Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991r. - O dozorze technicznym

> Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. -Prawo Ochrony Srodowiska

10.2 Rozporzadzenia :

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2003r w sprawie warunkow
1 trybu postgpowania dotyczacego rozbiorek oraz zmiany sposobu uzytkowania obiektu
budowlanego

» Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki spolecznej z dnia 26 wrzesnia 1997r. - w sprawie
ogoblnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. - w sprawie bezpieczenstwa
1 higieny pracy podczas wykonywania robdt budowlanych

» Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004r. - w sprawie
szczegdlowego zakresu 1 formy sporzadzania dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno -
uzytkowego

» Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 14 sierpnia 1998r. W sprawie sposobow

bezpiecznego uzytkowania oraz warunkdéw usuwania wyrobow zawierajacych azbest ( Dz.
U Nr 138 poz. 895)

10.3 Inne dokumenty i instrukcje

>

>
>

Warunki  techniczne  wykonania 1 odbioru  robot  budowlano-montazowych,
Arkady Warszawa 1989-1990,

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych, ITB Warszawa 2003,

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych, Verlag Dashofer Warszawa
2004,

Dokumentacja i specyfikacje w zamowieniach publicznych, IPB Warszawa 2005



